SZCZEG(I)LOWA? SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ROBOTY ROZBIORKOWE I PRZYGOTOWAWCZE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét rozbiorkowych i przygotowawczych dla zadania pn. Odbudowa zewnetrznych obiektow
infrastruktury sportowej przy Samorzadowej Szkole Podstawowej w Miedzylesiu.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
prac wystepujacych w obiekcie, m.in. :

- wydzielenie i zabezpieczenie placu budowy;

- demontaz istniejacego wyposazenia boisk oraz obiektow lekkoatletycznych;

- rozbidrka istniejacych kraweznikow, schodow terenowych itp.

- usuniecie istniejacych warstw i nawierzchni przebudowywanych boisk i obiektow lekkoatletycznych;
- wywoz gruzu ze sktadowaniem i utylizacja materiatow pochodzacych z rozbidrek.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami, wytycznymi oraz
definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogolne powszechnie stosowane wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY
Dla robot rozbidrkowych zapotrzebowanie na materiaty nie wystepuje.

3. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ uzyciu sprzetu posiadajacego odpowiednie atesty i certyfikaty zaakceptowanego przez
Inspektora Nadzoru. Sprzet ma spetnia¢ wymogi BHP, a osoby go obstugujace powinny by¢ odpowiednio
przeszkolone. Podczas prac nie wjezdzaé sprzgtem cigzkim na istniejgca murawe boiska oraz istniejgce elementy
zagospodarowania.

4. TRANSPORT

Transport materiatdéw z rozbiorki realizowac dostepnymi srodkami transportu. Przewozony tadunek
zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem. Podczas prac nie wjezdzaé sprzetem ciezkim na istniejaca
murawe boiska. Nie sktadowac materiatlow rozbidorkowych ani mas ziemnych na murawie boiska.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét podano w ST ,,Wymagania og6lne”

5.2. Przygotowanie terenu budowy

1. Przed przystapieniem do wykonania rob6t budowlanych wykonawca powinien odpowiednio przygotowac
teren, na ktérym te roboty majg by¢ wykonywane, a w szczegdlnosci:

a) ogrodzi¢ plac budowy i fronty roboét, gdy jest to konieczne ze wzgledu na ochrong mienia znajdujacego si¢ na
placu budowy lub w celu zapobiezenia niebezpieczenstwu, jakie moze zagraza¢ w czasie wykonywania robot
osobom majacym dostep do miejsca

wykonywania robot; ogrodzenie placu budowy powinno by¢ tak wykonane, aby nie stwarzato zagrozenia dla
ludzi, a jego wysoko$¢ powinna wynosi¢ nie mniej niz 1,50 m,

b) wykona¢ w ogrodzeniu czy zabezpieczeniu placu budowy oddzielne wejscia lub bramy dla ruchu pieszego
oraz bramy dla pojazdéw drogowych, zaopatrzone w urzadzenia zabezpieczajace przed samoczynnym
zamykaniem sig,

¢) zbadad, czy nie sg zalozone w terenie lub nad nim kable, przewody lub inne urzadzenia, mozliwe instalacje
przetozyé,

d) w razie stwierdzenia istnienia urzadzen, o ktérych mowa w punkcie c), nalezy usuna¢ je lub zabezpieczy¢ po



porozumieniu si¢ z organem, do ktorego kompetencji nalezy utrzymanie urzadzen lub nadzoér nad nimi, a
ewentualnie z zainteresowang jednostka badz osoba,

e) zapewni¢ korzystanie z wody do robot budowlanych i do uzytku pracownikow zatrudnionych przy robotach,
f) zapewnic¢ korzystanie z pradu elektrycznego niezbgdnego przy wykonywaniu robdt budowlanych oraz
o$wietlenia placu budowy i miejsc pracy,

g) przystosowac zaplecze budowy dla pracownikéw zatrudnionych na budowie oraz na cele sktadowania
materialow,

maszyn i urzadzen oraz przygotowaé miejsce do sktadowania materiatow i sprzgtu zmechanizowanego lub
pomocniczego,

h) usuwac z placu budowy gruz, zb¢dne materiaty, urzadzenia i przedmioty mogace stwarza¢ przeszkody lub
utrudnia¢ wykonywanie robot.

5.3. Wykonanie prac rozbiérkowych podstawowych

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz. U. Nr 47 poz.
401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

Roboty rozbiérkowe wykonywac rgcznie lub mechanicznie przy uzyciu elektronarzedzi z wylaczeniem pracy
sprzetu cigzkiego w obrebie murawy boiska :

- rozbidrke poszezegdlnych elementéw wykonaé poprzez ostrozny demontaz elementéw z zachowaniem
szczegolnej ostroznosci przy obiektach istniejacych. W czasie wykonywania demontazu nalezy przestrzegaé
warunkoéw BHP,

- rozbidrke elementow betonowych nalezy wykonaé sposobem recznym lub przy uzyciu mtota pneumatycznego,
- elementy posiadajace fundamenty, nalezy rozebra¢ tacznie z fundamentami,

- w czasie wykonywania demontazu nalezy przestrzega¢ warunkéw BHP.

Prace rozbidrkowe prowadzi¢ pod nadzorem kierownika budowy (robét).

Gruz oraz inne materiaty uzyskane z rozbiorki sktadowaé w wyznaczonym miejscu, nastgpnie wywies¢ do
sktadowania lub utylizacji w miejscach do tego przeznaczonych.

Dokumenty potwierdzajace utylizacje¢ okazywac na biezaco inspektorowi nadzoru, a po zakonczeniu prac
przekazaé Inwestorowi.

Wykonawca zobowigzany jest przestrzegaé przepiséw ustawy o odpadach w szczegolnosci w zakresie
prowadzenia kart ewidencji i przekazania odpadow.

Teren splantowacé i oczys$ci¢ z resztek materiatow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakos$ci robét podano w ST ”wymagania ogélne"

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w ST "Wymagania ogdlne"

7.2. Zasady obmiarowania

Jednostki zgodne z kosztorysem ofertowym dla danej pozycji roboét .

Ilo$¢ robdt okresla sie na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez
Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét podano w ST "Wymagania ogélne"

8.2. Odbiér robét rozbiérkowych

Odbidr robot rozbiorkowych obejmuje:

1) sprawdzenie zgodnos$ci wykonania rozbidrki z dokumentacjg projektowa,

2) sprawdzenie dokumentdéw potwierdzajacych sposodb zagospodarowania materiatdéw pochodzacych z rozbiorki,
3) sprawdzenie poprawnos$ci uporzadkowania terenu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Warunki ptatnosci bedg okreslone w umowie.






